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Caractéristiques

Le robot permet d’orienter I’article correctement, et d’enfiler automatiquement sur la forme, des
chaussettes de ville ou de sport, de longueur de tige moyenne.

Le robot peut étre alimenté par :

- un "pick and place' ou les chaussettes sont stockés, en vrac, dans un bol et prélevées
automatiquement.

- une machine a coudre les pointes de chaussettes ( Rosso, ....)

Pick and Place Machine a coudre Rosso
- Robot P
d'enfilage
\4 \4 \4
SP 12 S 2000 S15

v \ v
da

Défileur a tapis Défileur a raquette [«

\ 4

\4 \4 \4

Stockeur . Y Tapis de sortie
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Cadence : jusqu’a 500 paires par heure.
Poids : environ 400 kg

Consommations indicatives :

- électricité 4212 kW.h
- air comprimé 1422 Nm3/h

Options

Pour toutes autres options , nous consulter.



Apres la phase d'orientation, la chaussette
est enfilée sur une forme a pied incliné,
par le bras d'enfilage .

Le mouvement fluide respecte les contours
de la forme afin de ne pas induire de
tensions excessives de I'article.

La position du talon, et la mise a longueur
de la tige sont assurées par "l'alignement
de bord cote'" de la machine



Encombrement

L’installation et la mise en route sur site est réalisé par un de nos techniciens.
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